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Mecanisme simple - Informatii de baza
Vocabular

Forta este energia exercitata sau aplicata asupra unui obiect. Atragere si respingere se refera la
directia fortei. Totul in jurul tau este atragere sau respingere si a fi atrasi si respingi. Cand impingi
ceva, te impinge inapoi. Cand maresti distanta migcarii, folosesti o forta mai mica. Aceasta este a
treia lege a miscarii a lui Newton.

Gravitatia este o forta de atractie intre doua obiecte. Cu cat cantitatea de materie este mai mare,
cu atat atractia este mai mare.

Un mecanism simplu este un dispozitiv care ne ajuta sa efectuam o munca mai usor. Cele trei
mecanisme simple fundamentale sunt parghia, scripetele si planul inclinat, iar trei adaptari ale
acestora sunt roata si osia, pana si surubul. Pentru a face orice mecanism simplu sa functioneze,
trebuie sa actionezi cu o forta asupra lui.

Lucrul mecanic este definit ca fortd actionata asupra unui obiect pentru a-I migca pe o distanta.
Atractia, repingerea si ridicarea sunt forme obisnuite de lucru mecanic. Mecanismele usureaza
munca schimband forta sau distanta, schimband directia fortei. O forta poate fi aplicata si sa nu
fie considerata lucru mecanic daca nu exista deplasare. Imagineaza-ti cad impingi un bolovan
imens cu toata puterea ta. Aplici o forta asupra acestui obiect, dar din cauza ca nu il poti misca,
nu exista lucru mecanic. Realizezi lucru mecanic cand utilizezi o fortd suficienta pentru a obtine o
deplasare. Pentru a masura lucrul mecanic, inmulteste forta cu distanta pe care a parcurs-o
obiectul. Lucrul mecanic realizat de un mecanism nu poate fi niciodata mai mare decat lucrul
mecanic realizat asupra mecanismului.

Mecanisme simple

Sunt sase mecanisme imple. Parghia, scripetele si planul inclinat, apoi roata si osia, pana si
surubul care sunt modificari ale acestor mecanisme.

Parghia este un mecanism simplu compus dintr-un brat rigid care pivoteaza sau se rasuceste.
Punctul in jurul caruia se invarte parghia se numeste punct de sprijin. Sarcina este forta
obiectului pe care vrei sa il misti. Parghiile sunt clasificate dupa pozitia bratului, punctul de sprijin
si sarcina. Cele trei tipuri de parghii sunt:

e Parghia de ordinul I - o parghie de ordinul | are punctul de sprijin situat in centru.
Balansoarul este o parghie de ordinul I. Un capat ridica un obiect pe cat de mult este impins
celalalt capat.

e Parghia de ordinul Il - o parghie de ordinul Il are sarcina in centru. Roaba este o parghie de
ordinul Il. Manerele lungi sunt bratele parghiei, iar punctul de sprijin este roata din fata.

e Parghia de ordinul lll - O parghie de ordinul Ill are efortul si sarcina de aceeasi parte a
punctului de sprijin, cu efortul Tn mijloc. Efortul este intotdeauna mai mare decat sarcina
(ceea ce constituie un dezavantaj mecanic), insemnand ca intotdeauna obtii o forta mai mica
decéat cea aplicata. Undita este o parghie de ordinul lll. Cand arunci undita, aceasta
pivoteaza in jurul punctului de sprijin, care este incheietura ta. Un capat raméane nemiscat, in
timp ce celalalt capat zboara in aer prinzand pestele (miscand sarcina).

Scripetele este un mecanism simplu compus dintr-o sfoara sau lant infagurat in jurul unei roti.
Extinde forta asupra unei sarcini pe distanta mare, ceea ce ii ofera un avantaj mecanic. Folosim
un scripete de doua ori pe zi la scoald, cand inaltdm si coboram steagul pe catarg.

Planul inclinat este un tip de mecanism simplu fara elemente mobile; este pur si simplu o
suprafata neteda oblica, de exemplu o rampa pentru scaune cu rotile sau un tobogan. Planul
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inclinat functioneaza prin extinderea fortei asupra unei sarcini pe distante mari, ceea ce ii ofera
un avantaj mecanic.

Mecanisme simple modificate

Roata si osia sunt un scripete modificat. Acesta este compus dintr-o roata mare atasata unei osii.
Uneori, roata sau osia are 0 manivela sau un maner. Impreuna, roata si osia se misca pentru a
da nastere unor mecanisme, cum ar fi bicicleta sau skateboard-ul tau.

Pana este geamanul activ al planului inclinat. Pana este utila atunci cand se misca, spre
deosebire de planul inclinat, care ramane tot timpul nemiscat. O pana este compusa dintr-o
pereche de planuri inclinate spate-in-spate, care pot opri migcarea de alunecare sau rostogolire.
In loc de a misca rezistenta in sus pe planul inclinat, planul inclinat misca rezistenta. Folosim
pana pentru a tine uga deschisa cu piedica.

Surubul este un plan inclinat infaturat in jurul unui reazadm sau méner. Folosim surubul cand
schimbam Tnaltimea scaunului de birou. Burghiul (sfredelul) este un exemplu bun de sarcina care
se migca de-a lungul unui plan inclinat spiralat. Vedeti surubul de apa al lui Arhimede:
www.mcs.drexel.edu/~crorres/Archimedes/Screw/SourcesScrew.html*.

Mecanisme compuse sau complexe

Mecanismele complexe sunt mecanisme care sunt formate din doua sau mai multe mecanisme
simple. Printre mecanismele complexe se numara mulineta, macaraua, moara de vant, iahtul cu
panze si masina cu elice.

De la mecanisme simple la mecanisme compuse:
www.cosi.org/visitors/exhibits/gadgets*

Tutorial de folosire a mecanismelor simple si compuse:
http://sunshine.chpc.utah.edu/javalabs/javal2/machine*

Mecanismele misterioase ale lui Leonardo:
www.mos.org/sin/Leonardo/LeosMysteriousMachinery.html*




